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 １ 科目の目標  

  電気基礎等の科目において学習した内容を実験・実習を通して実証・確認し工業の各専門分野

特に電気・電子に関する基礎的な技術を実際の作業を通して総合的に修得させ、技術革新に主

体的に対応できる能力と態度を育てる。 

 

 ２ 授業の進め方  

 １）全体を測定実習、電気実習、電気工事実習、その他の実習に大別して行う。 

 ２）生徒を３グループに分け、４週間で１サイクルとする授業・実習形態を基本とする。 

 

  ※ 学習活動のポイント 

 

  ①測定実習では原理の理解、器具・装置の取扱い方を主に学習する。 

  ②電気実習では電気機器の原理を理解して、実験・実習結果を整理して、それに対する 

   検討・考察ができるようにする。 

  ③電気工事実習では実際の電気工事を安全かつ迅速に進められるような学習を通して技術 

   を高めることができるようにする。 

 

 

３ 評価の観点・方法について  

評価の観点 内     容 評  価  方  法 

関心・意欲・
態度 
 

学習活動に積極的に参加しているか。 
実験実習に対する心構え、服装、注意事項等を体 
得しているか。 

出席状況 
学習・実験実習態度 
取り組み姿勢 

思考・判断・
表現 
 

基礎的・基本的な知識と技術を駆使して実験・実 
習に活用して適切に判断し、創意工夫して問題解 
決に対処しているか。 

観察力等 
課題提出物 

技能 
 

基礎的・基本的な知識と技術を身につけ実験・実 
習に活用したことを合理的に計画・処理したこと 
を課題や提出物に的確に表現できるか。 

学習意欲 
課題提出物 
文章表現力 

知識・理解 
 
 

基礎的・基本的な知識と技術を身につけ、発展的 
に理解し応用することができるか。 

課題提出物 
学習活動 
学習意欲 

 

 

 



 
４ 授業計画 
                                         ※ 実習の３単位（１０５時間）の授業計画です。 

学 
期 

月 時 
数 

 実 習 項 目 （学習内容）     学習のねらい 主な行事 
・評価等 

１ 
４ ９ １．三相誘導電動機の特性 

 
２．シーケンス制御1 
 
３．電気工事１，２（単位作業） 
４．コンピュータ制御１ 

○三相誘導電動機の出力、トルクを 

 測定する。 

○基本回路の動作について学ぶ。 

（1）自己保持回路の動作原理 

○複線図と簡単な配線工作 

○Arduinoでサーボを操作する。 

各学期 

 
実験・実 
習への参 
加・協力 
 
報告書 
 
配線テス 
ト等 
 
以上総合 
的に評価 
する。 

５ 12 ５．ダイオードの特性 
 
６．トランジスタ静特性 
 
７．シーケンス制御２ 
８．コンピュータ制御２ 

○ダイオードの性質を理解し、接続 

 方法を習得する。 

○トランジスタの構造と基本動作に 

 ついて理解する。 

○インタロック回路の動作原理 

○Arduinoで温度を計測する。 

６ １２ ９．シーケンス制御３ 
 
 
10．電気工事３ 

○タイマ回路 

（1）遅延動作回路 

（2）一定時間動作回路 

○三路スイッチを用いた配線工作 

７ 12 １１．電気工事４ 
 
１２．コンピュータ制御３ 
１３．三相モーター巻線１ 

○パイロットランプを用いた配線工 

 作 

○Arduinoで距離を計測する。 

○三相誘導電動機の巻線を実際に 

２ 
９ 12 １４．三相モーター巻線２ 

 
１５．同期発電機の並行運転 

 巻くことにより、モータの原理を 

 理解する。 

○並列に接続する方法及び、負荷分 

 担の方法を学ぶ。 

１０ １２ １６．シーケンス制御４ 
 
 
１７．電気工事５ 
１８．コンピュータ制御４ 

○プログラマブルコントローラの基 

 本命令について学ぶ 

 

○金属管・樹脂管の加工 

○Arduinoを使い，ネットワーク経由で温

度を計測する。 

１１ 12 １９．微分積分回路の特性 
 
 
２０．変圧器の並列運転 

○微分積分回路について理解し、回 

 路の時定数と出力波形の関係を調 

 べる。 

○単層変圧器の並列運転条件につい 

 て理解し、配線方法を学ぶ 

１２ １２ ２１．シーケンス制御５ 
 
２２．電気工事６ 
２３．コンピュータ制御５ 

○PC制御による自己保持回路、イン 

 タロック回路。 

○板面配線の工作 

○Arduinoを使い，ネットワーク経由でサ

ーボを操作する。 

３ 
１ ９ ２４．マルチバイブレータ 

 
 
２５．動力計の実験 

○各部の波形を観測し、その動作原 

 理を学び、特徴を理解する。 

 

○渦電流電気動力計による単相誘導 

 電動機の特性試験を行う。 



２ ３ ２６．シーケンス制御６ 
 
２７．パルス回路 

○PC制御による遅延動作回路、一定 

 時間動作回路。 

○パルス波形原理を理解する。 

  ２８．高圧実験 

２９．コンピュータ制御６ 

○高圧試験における交流高圧を、 

 球ギャップ装置によって測定する。 

○パソコンからArduinoを経由してサー

ボを制御する。 

 


